
Etapa #02

Etapa #01

 *Protoboard 
   400 pontos

Pad de Silicone

WorkPlate 400

Porca M2,5

Parafuso 
M2,5 x 10mm

**Fixe a placa de sua escolha.

 Espaçador

Destaque os Espaçadores
da Base e use um por
parafuso.
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Furos de fixação opicional

Área para
montagem 

de periféricos
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*   Protoboard 400 pontos vendida separadamente
** Arduino vendido separadamente
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Projeto:

Landscape

ROBOCORE TECNOLOGIA

001
2021

DIMENSÕES EM MILÍMETROS

Quantidade:

Departamento: Loja Virtual

Data:

MATERIAL:

TÍTULO:

Modelo:

ESCALA 1:2 FOLHA 1 DE 1

A4

C

PMMA

PESO: 

Projetista:

WorkPlate 400

Montagem
e Dimensões 

WorkPlate

Robocore Engenharia

55 gramasWurs
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